lle Nennwerte beziehen sich auf:
8y = 20 °C und einen betriebswarmen

All nominal data are related to:
Ambient temperature 8 = 20°C and motor

U

gesperrt

den Motor mit Lifterrad ohne Spiralgehause.

8 i 6 L 3 2 | 1
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Motordaten / motor data ™ - Technische Ausfiihrung, elektrische Daten
[Manvv - o 18.1*“'3 und MaBe nach Prifung
:ﬂf‘" ’f{P; e 3PHASE/6PULSE/MPOLE Technical Specification, Efectrical Data And
ens ok Versorgungabereic N
Sensors Supply Range v 42-2¢ AFPIOM
Sensorik Versorgungsstromaufiahme n ~
Sensors Supply Charging Rate feena mA ®@12v
Sencorik Ausgang
P - apen collactar (0.C.)
Motorcaten ermittekt mit Referenzelzktronik 1) Materia nummer 112-200 70V 20A
\Motoraata deisrm ined with Referance Electronics
Nenrsoannun: 1) U, v, 14
Nominat Supply Voltage o or Datum F L
Nenrdehzant geregelt Ty Y T TA00
Nominal Speed Date Stamp
Mechanische Grenzdrehzahl 1) 1/min 20.000 ’I 5
Spesd Limi - (1:1)
Nenr drehmam ent 0% T M mhm 0 ;
Nominal Torque
Nenrstrom +-10% 1) ey A 0,87
(Noming! Current
Nenraogabeleistung 1) Pu w 8,9
Nominal Output povier
Leerlaufdrehzah | +-15% 1) n 1fmin 13.600
No-Load Speed
Leerlaufstrom +1-25% 1) L A 0,05
No-Load Current
Max. zul. Anlaufmoment 1) [ mNm 18
|Max. Pemmissible Starting Torque
Max. zul. Anlausstrom T e B 3 -] _
Max. Permissible Statting Curent x
i max (S A 074 (o] g E N
o-Load Current e wn ]
- max. 1) Usno mNm 45 A=
s tarting Torgue ~
-5 hhduzierte Spannung o " [P 1 62.h-008
s 8.2 |induced Valtage " - b
B oo |Anschussinduktivitat +1-15% 1) Ly mH 1,35 (135)
S8 & |reminsl inductance -
E£2 [Rnschiusswiderstand 1) Re Ohm 2,4
5 2% |Temirel Resistance
458 i 1) Ren Kiw 15,9 |
25 2 |[hematResistance
% 3£ Sbrenrcrtung T B CWICTW
= 2= Abirection of Rotation
5 5 £ Sfhermischer Schutz - Nein/No
H g 2 E[hemal Protection
E5 =g To 3 0..+58
EERE P Range
EE£5 S " .
e (Ta=40°C. @ " Lo " 10.000n X = fir gewindefurchende St}‘auhen @
= °a =< giife Time (T ,=40"C.@Nominal Motor Data) .
£ 5 g neee TIT0% £h) ™ 7] 0,056 2. B. SFS Reform-SN 65 3x7 (Klemmbereich 2mm)
S E & EMass n . .
H ;g storignetsmoment 0% 5 ™ e e - max. EinSchraubtiefe im Flansch 5,5mm
£ £ & HRotor Inertia = + i
S L st Vialensoetn o 5 5 = Anzugsmoment 0,7 + 0,1 Nm {bei SFS Remform 3x7)
&5 5 Ererm. Shatt Load Axial {max. Schrauberdrehzahl 600U/min.}
35 = ‘ellerbelastbarkeit radial max. 1) N na.
irk: 10 b Anschraubebe .
Lo Shaft Lond Radil X = for threadforming screws
10 mm Distance from Mounting Plane H
2. B. SFS Reform-SN 65 3x7 {Klemmbereich 2mm}
chwingen IEC 68-2-6 Scharograd 2 thd.
whruuon Y.E’c‘ éic ;;7—275 im;n;ie{i_ of h;; 2 - max. depth of screw at flange 5,5mm
chocsen IEC 68- charfegra ; . ,
kovk Test 1EC 68-2-27 intonsity of tast: 2 tightening torque 0,7 £ 0,1 Nm (at SFS Remform 3x7)
Temperaturwechsel IEC 68-2-14 Bedingungen %/min 3h, 2 ZyKlen N N .
‘enperature Cyole IEC 68.2-14 test conditions 1/min 3t 2 oycies {max. screwdriver revolution 600U/min.)
euchie (nicht kondensierend) DIN IEC 68, Tell 2-3 Bedngungen 93%, 40°C, 14 Tage
umidity (not condensing) DIN IEC 65, Part 2-3 test conditions 93%, 40°C, 14 days T I - .
3 [Bemusen R e, PS1 i 1) Verspannung des Lagersystems: 6.9 N
Fporse Levet sound pressure dB (A) Kommutier 1) preload force for storage system: 6.9 N
2% peiriebsart EN 60034-1 B Bl | T . e ~
23D perating Moe £N 60034-1 H— H1 Cummutation Sequence  Geblasedaten / Blower Data
= kolierstofiiasse EN 60034-1 £ PS2
Z iation Class EN 80034-1 | | - - [Motortyp - BLOC
2 olationswiderstand EN 602041 v 500VDC>1MOHM ——— —— otor Type 3PHASE/G6PULSE/APOLE|
B.Elnsuiation Resistance EN §0204-1 oo Nermspannung Us Vo 1
£ FBpannungsestigheil Wicklung, FN 60034-1 v SBO0VAGH 2x UBN PS3 Nominal Supply Voftage
£8Electriz Strenght of Winding EN 60024-1 g —r—1 1 [Nenndrahzah! geregelt ™ A/min 8450
£ = = p
g i Degres of Poltion 2 Schaltzustind echanical Speed Limit
© 25 chalrzustande [Nennstrom +-10% ! A 13 max
torage and Transport Temperature Range EN 60204-1 U N- pCe " "
ufste Ihéhe Uber NN EN 60G34-1 o <700 der Endstufen omina! Curror
ion Abave See Lavel EN 66034-1 oo o etation - cow
o , 0 = = Suitching Sequence s :
asas mit Litems - 3 ;
frotection Classification EN 50178
’;i;"ma;;w::v - P00 1 11 H  for Power Sfage '%:::mmm 0%
egree of Protection EN 60034-5 Rotor Inertia e kgm?x 10° 45.11
UL 94 Material Vo
Fire if ion UL 94 ‘material V |Alle Nennwerte beziehen sich auf. All nominal data are related to:
MV, Staremmission / Grundentsidrung gemaFR Anforderung ENG0034-1 8, =20"C und einen betriebswarmen Ambient temperature §,, = 20°C ard motor
Eu, Immission Disturbance / Basio Fault Clearsnce sccarding to 1 —— [zustand des Motors bei Nennsgannung warmed up at nominl supply voltage
Baugruppe Maschinennichtlinie SEI37IEG " H
bl \macine guideins Matorblockschaltbild HH High s st bsishe schnur R ——

without housing,

st dos Mokrs b emnspanning wamed up 8 nmin) sy vge - mm s sy S1e
a. = nicht anwendbar ot applicable
bd. = muB definiert werden o be defined
AnschluBbe legung / Pin Out | ebmpapst Werksfoft/Material [Volumen/Volune (mm'k:
) Die Motor-Leistunsgdaten beziehen sich 1.) The motor performance data only refers
ur auf den Motor onne Lufemrad. to the metor without fanwheel STRBemeTeh 5 Sh-ttwsSiae | dnd e . AChb-sstn-Verin | EAR-gebun T
. § § y o Stift [B B Tow/le___Name/Name
eitere technische Angaben / /i Siehe T |GND 0V Bezugspotential G @ 7 IR
urthe- detailed electronic information / safety information: See manual 2 |+Uy Versorgur Ll
PS1 Positionssensor 1 Tolerering/Tolerances: 2
4 |V Wicklung 2 Eﬁaé
5 |W Wicklung 1 AMlgeneintoleranzen/Gen tolerances: Zahg -NrJ Drawing—No: rs g/ Replaces
! Cum Wicung ebmpapst
7 _|Ps2 Positionssensor 2
okunettp/Tpe o Ducment | Teiokmen Blt/Pagel  [enfndex | FomtiSae: | Hesstablsce
8 _IPS3 Positionss ensor 3 ebin-papst S1. Geargen GbH & (o, KG

T

8 7 6 | | 5 i | | 3 | 2 1




