Auswuchtvorgabe
dynamic balancing default

Typenbezeichnung
identity no.

R3G355-A156-08

Motor - Baugrofe
motor frame size:

M3G112-EA

Basis:
basis:

rotierende Masse
rotating mass

4200 [g]

max. Betriebsdrehzahl
max. operating speed

2150 [U/min]

Wauchtrichtlinie nach
dynamic balancing directive according  DIN ISO 1940
to

Ausgleichsradius R1

Glitestufe nach DIN

differential radius R1 @179 [mm] grade according to DIN G 6’3
Ausgleichsradius R2 @179 [mm] berechnete Giitestufe
differential radius R2 ( calculated grade G55 ) @
Abstand v. Radende X1 [g/Ebenel]
desistance to end of impeller X1 @ - [mm] zul. Restunwuchtmasse @03 [o/level 1] 53,7 [gmm]
Abstand v. Radende X2 adm. remaining out-of-balance mass [9/Ebene2]
desistance to end of impeller X2 @ - [mm] @03 |\ everzy | O3 lomm
Ausgleichsort Boden- und Deckscheibe @
differential place bottom and top plate
Ausgleichsart Klammern setzen
differential way put brackets
Ebene 1 Gerateskizze @ Ebene 2
level 1 device sketch level 2
Ebene 1 Ebene 2
level 1 level 2
Klammernsatz A
. Lo Klammernsatz
siehe Stiickliste . oo
siehe Stiickliste
set of brackets . &
see BOM set of brackets
see BOM
-
Bohr & Bohr &
bore & bore &
max. Tiefe [rm] max. Tiefe [rm]
max. depth max. depth
Bemerkungen Einstellung: ...
comment adjustment: ...

Verteiler

ebmpapst
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